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SPOJOVACIA JEDNOTKA TECHNICKY POPIS

TECHNICKY POPIS

Spojovacia jednotka tvori jadro spojovacieho systému ALFA. Umoziuje pripojenie
18 blokov riadenia rozhlasovych ustredni RRU-U-3M2AU.

Na zaklade povelov z obsluhovacieho pultu zabezpe€uje komunikaciu
S pripojenymi rozhlasovymi ustredfami.

Mechanicky je zabudovana do etaze ALFA-ERACK-ZP, ktord je urcend do
19"rackovej skrine. Sucastou etéze je doska pripojenia obsluhovacich pultov
a dosky pripojenia rozhlasovych ustredni ALFA-AUB-RACK. Etaz zabera v
19"rackovej skrini 7U. Spojovacia jednotka je napajana zalohovanym zdrojom
ALFA-ZZ24-RACK, ktory zabera v 19"rackovej skrini 3U.

Spojovaciu jednotku ALFA-SJ-D tvoria nasledovné celky:

Etaz do 19“ rack skrine ALFA-ERACK-ZP
Integrované riadenie:

- doska riadenia ALFA-DR-1

s prislusnym programovym vybavenim

- doska pripojenia obsluhovacich pultov ALFA-POPRS-RACK
Doska ovladania rozhlasovych ustredni ALFA-AUB3-0

- doska ALFA-AUB-RACK

(v systéme moéze byt maximalne 6 dosiek)
Hlavny rozvod liniek ALFA-HRL-10
Prepéat'ové ochrany ALFA-PPO-10
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TECHNICKY POPIS SPOJOVACIA JEDNOTKA

PPO
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OP1
_|POPRS|—| DR ||
GPS ——
GPS OUT<
ALFA-ZZ24-RACK
Blokova schéma spojovacej jednotky
DR - doska riadenia
POPRS - doska pripojenia obsluhovacich pultov
AUB1 - AUB6 - dosky ovladania rozhlasovej ustredne
KAl - KA6 - konektor dosky ALFA-AUB-RACK
PPO - prepatové ochrany
HRL1 - HRL4 - hlavny rozvod
ZPD - zadna prepojovacia doska
GPS - prijimac signalu presného ¢asu
RRU1 - RRU18 - rozhlasové Ustredne 1 — 18
EXT - zdroj externého signalu
OPO, OP1 - obsluhovacie pulty ALFA-OPx-MUD
GPS OUT - synchronizacia presného ¢asu dalSieho spojovacieho

systému ALFA
ALFA-ZZ24-RACK - zalohovany zdroj
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SPOJOVACIA JEDNOTKA MONTAZ

MONTAZ

Montaz spojovacej jednotky vyzaduje:

- namontovat’ etaZz a dosky

pripojit ovladané rozhlasové ustredne

- pripojit obsluhovacie pulty (jeden alebo dva) a signal presného ¢asu
pripojit napajanie a uzemnenie

MONTAZ ETAZE A DOSIEK
=€ mechanicky upevnit etaz "ALFA-ERACK-ZP" do 19"rackovej skrine

=€ zasunut dosku riadenia ALFA-DR-1 do ur¢enej pozicie pre dosku riadenia
v etézZi

=€ zasunut dosky ALFA-AUBS3-0 do prislusnych pozicie v etazi
(pocCet v systéme podla konkrétnej poziadavky uzivatela)

V etazi ALFA-ERACK-ZP (pohlad spredu) je umiestnena sprava doska riadenia
ALFA-DR-1 a zlava dosky ovladania rozhlasovych ustredni ALFA-AUB3-0.

[

Adresa dosky —s | 0| L1|L2|L3|L4|L5

Pozicie dosiek 1 -‘ -| 1 1 1 W | — Doska riadenia
ALFA-AUB3-0 L1 1[2[3]|4]/5]|6 < ALFA-DR-1
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MONTAZ SPOJOVACIA JEDNOTKA
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HRL1 - HRL4 - hlavny rozvod liniek s prepatovymi ochranami

KA1 - KA6 - konektory pre pripojenie blokov riadenia rozhlasovych
ustredni RRU-U-3M2AU

PULTO, PULT1 - konektory pre pripojenie obsluhovacich pultov

GPS (IN, OUT) - pripojenie signalu presného ¢asu

+,- 24V - napajacie svorky pre pripojenie napajania

(Y IRGEERONANENCEaEEREEEE |

3

JK;\G T(AS RAB KA2
Zadna strana etaze ALFA-ERACK-ZP spojovacej jednotky

@ - svorka uzemnenia
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SPOJOVACIA JEDNOTKA MONTAZ

PRIPOJENIE OVLADANYCH ROZHLASOVYCH USTREDNI

=€ priviest v8etky linky od rozhlasovych Ustredni na hlavny rozvod liniek HRLx
(1 - 6) a vyplnit tabufku "Obsadenie hlavného rozvodu liniek" podla
priloZzeného vzoru.
(Linky priviest kablom SYKFY a zasekat zasekavatom KRONE na
neocislovanu stranu konektora KRONE.)

Pozicia
CV.| HWRRU Lokalita, popis na konektoroch
KA1 az KA6

Vzor tabulky ,Obsadenie hlavného rozvodu liniek*”

€.V -&islo vyvodu konektora KRONE hlavného rozvodu liniek HRL1 — HRL4

HW RRU - hardvérova pozicia RRU L0-1 az L5-3 je Cislo, ktoré jednoznacne
definuje rozhlasovu ustredriu v systéme

Lokalita, Popis - nazov lokality alebo rozhlasového zariadenia, pripadne popis
signalu

Pozicia na konektoroch KA1 az KA6 - pozicia na konektoroch KA1 az KA6
dosky ALFA-AUB-RACK a vypiSe sa v tvare KAl-1a, KA1-1b ...
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MONTAZ SPOJOVACIA JEDNOTKA

PRIPOJENIE OBSLUHOVACICH PULTOV A SIGNALU
PRESNEHO CASU

Obsluhovacie pulty a signal presného €asu sa do spojovacej jednotky systému
ALFA pripajaju cez dosku pripojenia obsluhovacich pultov ALFA-POPRS-RACK.

N
%Cﬁ
EF |
GH —
PUL
GP OUT SIS
GPS IN PULT1
+24V 00 |__000—DATA1
45V t—DATAo
—GPS

Doska pripojenia obsluhovacich pultov ALFA-POPRS-RACK

PULTO, PULT1 - pripojenie obsluhovacich pultov

GPSIN - pripojenie vstupného signalu prenosu dat presného Casu
GPS OUT - pripojenie vystupného signalu prenosu dat presného ¢asu
(do dalSieho spojovacieho signalu ALFA

J1 - prepojky pre nastavenie parametrov presného ¢asu

+24V - opticka indikacia napéjania 24V
- svieti zelena - napajanie 24V pripojené
+5V - opticka indikacia napajania 5V
- svieti zelena - napajanie 5V pripojené
GPS - opticka indikacia stavu GPS
- svieti zelena - modul GPS je pripojeny, prenasané data su
korektné
- nesvieti - modul GPS nie je pripojeny, prenasané data su
nekorektné)
DATAO, DATAL - opticka indikacia komunikacie SJ s obsluhovacimi pultmi
- svieti zelena - prebieha komunikacia
- nesvieti - neprebieha komunikacia alebo obsluhovaci pult
nie je pripojeny
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SPOJOVACIA JEDNOTKA

MONTAZ

Vyznam konektorov dosky pripojenia obsluhovacich pultov ALFA-POPRS-RACK:

Cislo signal Popis signalov konektora PULTO (PULTL1)
vyvodu
1 ODPOSLUCH_B Iai1rr]1|i:1)llogovy vystup, odposluchova linka, b drot
5 ODPOSLUCH_A Iai1rr]1|i:1)llogovy vystup, odposluchova linka, a drot
analégovy vstup/vystup - dvojdrét, hovorova
3 LINEXB linka,
b drét linky
analégovy vstup/vystup - dvojdrét, hovorova
4 LINEXA linka,
a drét linky
5 ov spolo¢ny referen€ny potencial, napajanie 0V
6 oV spolo¢ny referenény potencial, napajanie 0V
digitalny vstup, vstup prudove;j slu¢ky prenosu
INHX ; ) N
dat H - vysoka uroven
digitalny vstup, vstup pradovej slu¢ky prenosu
8 INLX ; L o
dat L - vysoka uroven
9 +24V napajaci vystup, napajanie =24V
10 +24V napéjanie pre obsluhovaci pult X
11 oV spolo¢ny referenény potencial, napajanie 0V
12 GND analég_ov;'{ vsftup/vyst.qp
elekt. tieniaci potencial
13 ov spolo¢ny referenény potencial, napajanie 0V
14 OUTLX digitalny ’vystup,’ vy§tup § prudovej slucky
prenosu dat L - nizka uroven
15 OUTHX digitalny yystup, vjstgp pvrudovej slucky
prenosu dat H - vysoka uroven

X — ¢islo obsluhovacieho pultu

Vyznam signalov konektorov PULTO (PULT1)

© inoma comp
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MONTAZ

SPOJOVACIA JEDNOTKA

Cislo
vyvodu

Popis signalov konektora GPS OUT

nevyuzity

nevyuzity

nevyuzity

nevyuzity

nevyuzity

nevyuzity

N0 |WIN(F-

nevyuzity

OUTH2

digitélny vystup, vystup prudovej slu¢ky prenosu dat
od GPS v kaskadnom radeni dat s pohladu prenosu
€asu

H — vysoka uroven

OUTL2

digitélny vystup, vystup prudovej slu¢ky prenosu dat
od GPS v kaskadnom radeni dat s pohladu prenosu
€asu

L - nizka uroven

Vyznam signalov konektora GPS OUT

Cislo
vyvodu

signal

Popis signalov konektora GPS IN

TXD_GPS

digitalny vstup, RS232 od GPS modulu

+5VOUT

napdjaci vystup, napajanie +5V
napajanie GPS modulu

ov

spolo¢ny referenény potencidl - napajanie 0V

ov

spolo¢ny referenény potencidl - napajanie 0V

N (oo W N

+5VOUT

napajaci vystup, napajanie +5V
napajanie GPS modulu

INH2

digitalny vstup, vstup pradovej slu¢ky prenosu dat od
GPS v kaskadnom radeni dat s pohladu prenosu
Casu

L — vysoka uroven

INL2

digitalny vstup, vstup pradovej sluc¢ky prenosu dat od
GPS v kaskadnom radeni dat s pohladu prenosu
Casu

L - nizka uroven

Vyznam signalov konektora GPS IN

ALFA-SJ-D
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SPOJOVACIA JEDNOTKA MONTAZ

Pripojenie obsluhovacich pultov

_PULTO SYKFY 10x2x0,5

H;‘ [IIIII1m

PULT1 SYKFY 10x2x0,5

Pripojenie obsluhovacich pultov ALFA-OPx-MUD k doske ALFA-POPRS-RACK

=€ prepojit konektor PULTO (PULT1) CANNON15 samica dosky pripojenia
obsluhovacich pultov ALFA-POPRS-RACK s konektorom CANNON15
samec tlagidlového obsluhovacieho pultu OP0 (OP1) kablom SYKFY
10x2x0,5

Pripojenie konektorov ku kablu SYKFY 10x2x0,5 je popisané v technickej Casti
prirucky k tla¢idlovému obsluhovaciemu pultu.
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MONTAZ

SPOJOVACIA JEDNOTKA

Pripojenie signalu presného €asu

Spojovaci systém ALFA umoziiuje prijimat signal presného Casu a prijaty
synchronizany signal presného €asu dalej posielat do dalSich spojovacich

systémov ALFA.

Signal presného Casu sa do spojovacieho systému ALFA pripaja cez dosku
pripojenia obsluhovacich pultov ALFA-POPRS-RACK.

Doska ALFA-POPRS-RACK UFaU 2x0,5

Doska ALFA-POPRS-RACK
spojovacieho systému ALFA 2

3
|
|

(o))

B

L1000

Doska ALFA-POPRS-RACK
spojovacieho systému ALFA 1

dalSieho spojovacieho GP ouT
systému ALFA
GPS IN
UFaU 2x0,5

GP OUT

Modul GPS UFaU 2x0,5 GPS IN
(POLSTAR
PGM-648)

Pripojenie signalu presného ¢asu

]
]
!

B

OO0
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SPOJOVACIA JEDNOTKA MONTAZ

=€ konektor GPS IN prepojit priamo s prijimatom presného ¢asu - modulom
GPS (je sucastou dodavky) alebo s konektorom GPS OUT dalSieho
spojovacieho systému ALFA, ktory posiela synchronizovany signal
presného ¢asu

=€ prepojit konektor GPS OUT s konektorom GPS IN dal$ieho spojovacieho
systéemu ALFA, do ktorého vysiela synchronizovany signal presného ¢asu

CANNON 9 M
na kabel
mini DING F
UFaU 2x0,5
modul GPS +— » konektor GPS IN

spojovacia jednotka

pohlad zo strany
spajkovania

MINI DIN 6 F CANNON 9 M

1 GND tienenie 1
2 VCC hnedy biely TXRS [ 2
3 hnedy VCC |3
4 4
5 TXRS biely tienenie [ GND | 5
6 6

7

8

9

Kabel pre pripojenie vstupného signalu presného ¢asu z modulu GPS

© inoma comp 11 ALFA-SJ-D



MONTAZ SPOJOVACIA JEDNOTKA

CANNON 9 F CANNON 9 M
na kabel na kabel
zkonektora GPSOUT I:—‘ UFaU 2x0,5 ___, konektor GPS IN
spojovacej jednotky max.20m spojovacia jednotka
systému ALFA 1 J systému ALFA 2
CANNO9 F CANNON 9 M
1 - - 1
2 - - 2
3 - - 3
4 - - 4
5 - - 5
6 - - 6
7 - - 7
8 OUTH2 biely biely INH2 | 8
9 OuTL2 hnedy hnedy | INL2 [ 9

Kabel pre pripojenie vstupného/vystupného signalu presného ¢asu zo/do
spojovacieho systému ALFA

PRIPOJENIE NAPAJANIA A UZEMNENIA

=€ prepojit napajacie svorky +, - 24V etaze ALFA-ERACK-ZP s prislusnymi
napdjacimi svorkami OV a 24V zalohovaného zdroja ALFA-ZZ24-RACK
napajacim kablom 1x2x0,8

=€ uzemnovaci bod spojovacej jednotky — svorku uzemnenia etaze ALFA-
ERACK-ZP prepojit zelenozltym uzemfovacim vodiCom s prierezom
4amm? s uzemiovacou svorkou RACK skrine, v ktorej je etaz ALFA-
ERACK-ZP nainstalovana

ALFA-SJ-D 12 © inoma comp



SPOJOVACIA JEDNOTKA NASTAVENIE

NASTAVENIE

Nastavenie vyzaduje:

- nastavit adresy dosiek ALFA-AUB3-0 a nakonfigurovat spojovaci systém ALFA
- nastavit parametre presného ¢asu

NASTAVENIE ADRIES DOSIEK ALFA-AUB3-0
A NAKONFIGUROVANIE SPOJOVACIEHO SYSTEMU
ALFA

Ku kazdej doske ALFA-AUB3-0 mdzu byt pripojené maximalne 3 bloky riadenia
rozhlasovych ustredni RRU-U-3M2AU.
HW pozicia je Cislo, ktoré jednoznacne definuje rozhlasovu Ustrediu v systéme.

Pozicia Adresa HW pozicia
dosky dosky RRU
LO-1
1 LO LO-2
LO-3
L1-1
2 L1 L1-2
L1-3
L2-1
3 L2 L2-2
L2-3
L3-1
4 L3 L3-2
L3-3
L4-1
5 L4 L4-2
L4-3
L5-1
6 L5 L5-2
L5-3

Urcenie adresy dosky a HW pozicie RRU v systéme

=€ adresu dosky nastavujeme prepojkami J1, J2 na doske (vid technicku
dokumentaciu ALFA-AUB3-0-x-TC), v systéme nesmu byt dve dosky s
rovnakymi adresami

=€ nakonfigurovat spojovaci systém ALFA (postup konfiguracie je popisany
v priru¢ke ku konfiguranému programu)
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NASTAVENIE SPOJOVACIA JEDNOTKA

NASTAVENIE PARAMETROV PRESNEHO CASU

Nastavenie vyZaduje:
- nastavit ¢asovy posun (vzhladom na geograficku polohu krajiny)
- nastavit zmenu ¢asu

Nastavenie ¢asového posunu

Za Standardné ¢asové pasmo sa berie pasmo, v ktorom plati UTC (greenwichsky
stredny Cas, zakladny - nulty poludnik je zakladom na urCovanie jednotného ¢asu
platného pre celu Zem). Podla ¢asového pasma, v ktorom sa modul GPS
namontoval a bude vysielat signal presného €asu je potrebné nastavit €asovy
posun pre dané pasmo.

=€ (asovy posun pre dané pasmo nastavit prepojkami A, B, C, D aE na
doske pripojenia obsluhovacich pultov ALFA-POPRS-RACK

Prepoiky J1 Posun ¢asového pasma (hod)

A B C D E

- - - - - 0
Z - - - - +1
Z - - - Z -1
- Z - - - +2
- y4 - - Z -2
Z Z - - - +3
Z y4 - - Z -3
- - Z - - +4
- - Z - Z -4
Z - Z - - +5
Z - Z - Z -5
- Z Z - - +6
- y4 Z - Z -6
Z Z Z - - +7
Z y4 Z - Z -7
- - - Z - +8
- - - y4 Z -8
V4 - - Y4 - +9
Z - - y4 Z -9
- Y4 - Y4 - +10
- y4 - y4 Z -10
V4 Y4 - Y4 - +11
Z y4 - y4 - -11
- - V4 Y4 - +12
- - Z y4 Z -12

Z - prepojka zalozena, - prepojka nezalozena

Nastavenie posunu ¢asového pasma

ALFA-SJ-D 14 © inoma comp



SPOJOVACIA JEDNOTKA NASTAVENIE

Nastavenie zmeny ¢asu

=€ zalozena prepojka F aktivuje funkciu prechodu na letny ¢as (posun o +1
hodinu oproti Standardnému ¢asu v nastavenom ¢asovom pasme)

© inoma comp 15 ALFA-SJ-D



TECHNICKE UDAJE

SPOJOVACIA JEDNOTKA

TECHNICKE UDAJE

PREVADZKOVE PODMIENKY

- pracovna teplota okolia

- relativna vlhkost pri 25OC
- tlak vzduchu

- pracovna poloha pristroja
- hapajacie napatie

- elektricka bezpec&nost’

TECHNICKE PARAMETRE

- rozmery etaze ,ALFA-ERACK-ZP*

- doska pripojenia obsluhovacich pultov

- zdroj signdlu presného ¢asu

+5 a2 +40 C
40 az 80%
86 000 a2 106 000Pa

vodorovna
24V £ 10%

pristroj je konStruovany
v bezpec€nostnej triede |
podla STN 35 65 01

a STN 3513 30

483 x 309 x 245,5 mm (7U)
,ALFA-POPRS-RACK"
modul GPS — POLSTAR PGM-648

- hmotnost bez osadenych linkovych dosiek cca 6 kg

A‘m pozor, zariadenie obsahuje elektrostaticky citlivé suciastky

ALFA-SJ-D
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